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PRZEZNACZENIE

Regulator ERO-32WS-0 moze stuzy¢ jako bezprzewodowy (Wi-Fi) sterownik
predkoéci obrotowej urzadzen produkowanych przez firme DARCO Sp. z0.0. lub jako
regulowane zrédto napiecia 0-5V DC / 0-10V DC ogélnego zastosowania. Obudowa
sterownika przeznaczona jest do montazu na szynie TS-35 (DIN-3).

WYMOGI BEZPIECZENSTWA

1. Montazui podtaczenia zasilania do urzadzenia powinien dokonaé elektryk
posiadajacy stosowne uprawnienia.

2. Kazdorazowo przed montazem i przegladem urzadzenia nalezy bezwzglednie
odtaczy¢ napiecie zasilajace.

3. Nie montowac urzadzenia w miejscach, gdzie moga wystepowac wysokie
temperatury (powyzej 60°C).

4. Nie montowac urzadzenia w miejscach o duzej, nienaturalnej wilgotnosci oraz
w miejscach, gdzie moze dojé¢ do zalania go woda.

5. Nie montowac urzadzenia w pomieszczeniach z substancjami fatwopalnymi.

6. Niniejszy sprzet nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby
o ograniczonej zdolnosci fizycznej, czuciowej i psychicznej (w tym dzieci) oraz
przez osoby nie majace odpowiedniej wiedzy na temat urzadzenia.

PODLACZENIE

1. Urzadzenia produkowane przez firm¢ DARCO Sp. zo.0.
Regulator posiada jedno 4-pinowe zigcze (rys.1 poz.2) do przylaczenia przewodu
z urzadzenia sterowanego. Zaleca sig, aby potaczenie to zostatlo wykonane za

kabla 4-zyt typulinka o p ju 4x0,5mm? (patrzrys.2).

Urzadzenie firmy
DARCO Sp. zo.0.

ERO-32WS-0

Kabel 4x0,5 mm?, linka
dtugos¢ maks. 50m

Rysunek 2. ia sterownika do p y

przez firme DARCO Sp. zo.0.

INSTALACJA OPROGRAMOWANIA

Android - nalezy wejs¢ do , Sklep Play”, odszukac aplikacje ,wBox", a nastepnie jg
zainstalowac.

i0S - nalezy wejs¢ do , App Store”, odszukac aplikacje ,wBox", a nastepnie ja
zainstalowac.

Aby dokona¢ zmiany ustawien parametrow sterownika nalezy:

1. Odblokowa¢ urzadzenie z systemem Android/iOS, na ktérym zostato
zainstalowane oprogramowanie ,wBox".

2. Naliscie dostepnych sieci Wi-Fi odszukaé sie¢ ,, DARCO_NumerSeryjnyRe-
gulatora” i potaczyc sie z nig wpisujac hasto ,,1234qwer”.

3. Uruchomi¢aplikacje ,wBox”", a nastepnie naliscie ,urzadzenia bezposrednie”
nacisnac przycisk ,plus” z prawej strony nazwy ,ERO-32WS-0_NumerSeryj-
nyRegulatora”.

4. Przycisna¢ pole z nazwa regulatora ,ERO-32WS-0_NumerSeryjnyRegulatora”
izmieni¢ potozenie suwaka. Jesli nastapito poprawne potaczenie ze
sterownikiem, to przesunigcie suwaka powinno spowodowac zmiang predkosci
obrotowej sterowanego urzadzenia. Nalezy pamigta¢, ze zmniejszenie
tej wartosci do zera spowoduje przejécie regulatora w tryb uspienia, co
zasygnalizowane zostanie wytgczeniem diody LED.

5. Nacisna¢ ikone biatego trybu (lub napis ,ustawienia”) w prawym gérnym rogu
aplikacji i w razie potrzeby zmodyfikowaé:

UWAGA! Zapisani
utrate iaznimi i $¢:wyl ia nowej nazwy sieci Wi-Fi, wpisania
nowego hasta lub wybrania nowej nazwy sterownika.

Dq rCO system
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1. Jedenzzaczepdw (rys.1 poz.]) zahaczyé o szyne TS-35.

2. Wkretakiem ptaskim odciagnaé drugi zaczep (rys.1 poz.1)

idocisnac regulator do szyny TS-35.

Zwolni¢ odciagniety zaczep (rys.1 poz.1).

4. Podtaczyc przewody zgodnie zinformacjami zawartymi
w rozdziale Podtaczenie.

w
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Rysunek 1. Budowa regulatora.

2. Urzadzenia produkowane przezinnych producentéw.

Regulator posiada jedno 4-pinowe zigcze (rys.] poz.2) do przytaczenia przewodow
zasilajacego i z urzadzenia sterowanego. Zaleca sig, aby polaczenia te zostaty
y za kabli 2-zy ych typu linka o przekroju 2x0,5mm?
(patrzrys.3).

230 VAC

Urzadzenie innego
producenta

EZN-010M-0
ERO-32WS-0

Kabel 2x0,5 mm?, linka,
diugos¢ maks. 50m

Rysunek 3. i ika do p y

przezinnych producentéw.

Sekcja ,Gtéwne”: Nazwa urzadzenia - nazwa regulatora w aplikacji ,wBox", ktérg
mozna dowolnie modyfikowa¢. Wiacz zdalny dostep - zalecane pozostawienie
opcji ,tak”.

Sekcja ,,Potacz do sieci Wi W celu potaczenia regulatora z siecig

domowa / firmowa nalezy z listy dostepnych sieci Wi-Fi wybra¢ odpowiednia

nazwe, nacisnaé przycisk ,potacz”, a nastepnie wpisa¢ poprawne hasto. W chwili
prawidtowego podtaczenia sterownika do wybranej sieci , status klienta WiFi”
powinien zmieni¢ sie na ,potaczono”.
UWAGA! Aby regulator zawsze b i
domowej / firmowej nalezy przypisa¢ mu w routerze statyczny adres IP.

Sekcja L ienia punktu ": Nazwa punktu dostepu - nazwa

sieci Wi-Fi rozgtaszanej przez regulator. Hasto punktu dostepu - hasto do sieci Wi-Fi
rozglaszanej przez regulator (zalecana zmiana).

Sekcja ,Harmonogram”: W celu wprowadzenia jednej z dziesieciu mozliwych

do wpisania stref czasowych, nalezy nacisna¢ przycisk ,,dodaj wpis”, a nastepnie
wprowadzi¢ odpowiednie parametry.

Sekcja ,Czas urzadzenia”: Zmiany strefy czasowej sterownika mozna dokona¢

po naciénigciu przycisku ,zmien strefe”. W regulatorze synchronizacja zegara czasu
rzeczywistego przebiega automatycznie - niezaleznie od uzytkownika.

Sekcja , Lokalizacja urzadzenia”: Za pomoca przycisku ,ustaw lokalizacje” mozna
dokonac posredniego pomiaru potozenia sterownika, ktéry jest niezbedny do
prawidtowego dziatania niektérych funkcji harmonogramu.

Sekcja ,Piloty”: Istnieje mozliwo$¢ sparowania regulatora z dedykowanymi pilotami
serii uRemote. Aby tego dokonag, nalezy postepowac zgodnie zinformacjami
znajdujacymi sie w instrukcjach obstugi danych pilotéw.

Sekcja ,Wiecej informacji”: Zmiany strefy czasowej sterownika mozna dokonac po
nacisnieciu przycisku ,zmien strefe”.

W regulatorze synchronizacja zegara czasu rzeczywistego przebiega automatycznie
- niezaleznie od uzytkownika.

w ji wBox z

sieci
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URUCHOMIENIE | OBSLUGA

Przed wiaczeniem napiecia zasilajagcego regulator nalezy dokonaé wyboru UWAGA! Zmiany nastaw 't i k nalezy y przy
urzadzenia, ktérym bedzie on sterowat. Wyboru tego dokonuije sie za pomoca dwéch yias y iecil il iep! i y wybér sterowanego
przefacznikéw kodujacych PK1 i PK2 (rys.1 poz.4) zgodnie z informacjami zawartymi dzeniamoze d ¢ jego niewtasciwa prace, aw ji dk
w tabelach 1a i 1b. Sterownik po wiaczeniu zasilania miga kontrolkg (rys.l poz.3) nawet i jego uszkodzenie.

potwierdzajac typ wybranego urzadzenia (kolejno kolorem zielonym, czerwonym  Zmiany predkosci obrotowej sterowanego urzadzenia lub nastawy zadanego napiecia,
i26ttym). dokonuije sie za pomoca suwaka w aplikacji. Jego przesuniecie w dolne skrajne potozenie

powoduje przejscie regulatora w tryb uspienia.

Tabela 1a. Obstugiwane urzadzenia firmy DARCO Sp. zo.0. Tabelalb.P

Sterowane LR

pozycja bazowa 0 0 - Regulowane zrédto napiecia 5V 6
TH150-T 0 4 ] 1 1 Regulowane zrédto napiecia 5V 9 7
TH150 0 S 1 1 2 Regulowane zrodto napigcia 0V~ 9 8
200, © & I I 8 Regulowane zroédto napiecial0V. 9 9
THP200 0 7 1 2 1
THP250 0 8 1 2 2 gdzie:
THP300 0 9 1 2 3
THP350 ! o 1 2 4 PK1, PK2  -liczba ustawiona na przetaczniku kodujacym
THP400 1 3 1 2 3 . S 2o . . N
TH400 1 ] ] 3 ] LR - liczba mignie¢ podéwietlenia pokretta kolorem zielonym (rodzina)
TH500 1 5 ] 3 5 LG - liczba mignie¢ podswietlenia pokretta kolorem czerwonym (grupa)
AN 4 0 2 1 7 LT - Ilczba. mlgmgc pquW|.etIen|a pokretta kolorem zéttym (typ)
AN2-1| 4 1 2 ] 2 PPO - potwierdzenie dziatania
AN3-II 4 2 2 1 3 N -minimalna predko$¢ obrotowa
ANecol-Il 4 5 % 2 1 Naks - maksymalna predko$¢ obrotowa
ANeco2-Il 4 6 2 2 2 Unin -minimalne napigcie na wyjsciu R
ANeco3-Il 4 7 2 2 3 Unnaks -maksymalne napiecie na wyjsciu R
GCKV150 o) 5] 8 2 1
GCKV200 5 6 8 2 2
SYGNALIZACJA
Tabela 2. Pr dura startowa p i jacatyp wy urzadzenia lub I} 3 f
E——
Kontrolka miga kolorem zielonym. Sygnalizowanie rodziny sterowanego urzadzenia (patrz tabela 1/ kolumna LR).
Kontrolka miga kolorem czerwonym. Sygnalizowanie grupy sterowanego urzadzenia (patrz tabela 1/ kolumna LG).
Kontrolka miga kolorem zéttym. Sy i ie typu ster urzadzenia (patrz tabela 1/ kolumna LT).
Tabela 3. Stany pracy ur i ipop i iataj; r
Sygnalizacja Opis
Kontrolka $wieci kolorem zielonym. Rzeczywista predko$¢ obrotowa sterowanego urzadzenia rézni sie nie wiecej niz 0 40% od wartosci zadanej.
Kontrolka miga kolorem zielonym. Rzeczywista predko$¢ obrotowa sterowanego urzadzenia rézni sie w zakresie od 40% do 80% wartoéci zadanej.
Kontrolka wytgczona. Regulator w trybie czuwania (suwak w skrajnym dolnym potozeniu).
SYGNALIZACJA sYTUAC]l AWARY] NYCH
Tabela 4. Sy izacj; P ych i i kodujacych PK1iPK2 (rys.1 poz.4):
Kontrolka miga kolorem zielonym. Przetacznikami kodujacymi nie wybrano zadnego urzadzenia (pozycja bazowa 00).
Kontrolka miga kolorem zéttym. Przetacznikami kodujacymi wybrano nieobstugiwane urzadzenie.
Kontrolka miga kolorem czerwonym. Awaria regulatora.
Tabela 5. Sy nieprawit ych iomoéw napieé H Tabela6. izacjainnych przy
Kontrolka miga: Zbytwysokie napiecie zasilajace regulator. Kontrolka wytgczona 1. Nieprawidiowe podtaczenie regulatora.
1 x kolor z6tty, POMim? zadania 2. Uszkodzony przewéd S+ lub S-.
3 xkolor czerwony. predkosci obrotowej. 3. Przepalony bezpiecznik w urzadzeniu sterowanym.
Kontrolka miga: Zbyt niskie napiecie zasilajgce regulator. 4. Awaria urzadzenia sterowanego.
1 x kolor 26ity, 5. Awaria regulatora.
2 xkolor czerwony. Kontrolka éwiecikolorem 1. Blokada mechaniczna urzadzenia sterowanego.
Kontrolka miga: Awaria regulatora. czerwonym, asilnik . 2. Uszkodzony przew6dR.
1 x kolor z6tty, sterowanego urzadzenia 3 Awaria urzadzenia sterowanego.
nie obracasie. 4. Awari at
1 x kolor czerwony. aaualedliaion=s
Kontrolka éwiecikolorem 1. Uszkodzony przewéd |.
czerwonym, asilnik 2. Awaria urzadzenia sterowanego.

sterowanego urzadzenia
wigcza sig na 30 sekund
iwyfacza na kolejne 60

EKSPLOATACJA | KONSERWACJA URZADZENIA sekund.

Regulator nie wymaga konserwacji.

3. Awaria regulatora.



IWEN Dq rCO system

GWARANCJA

DARCO Sp. z o.0. { jina 'yjna prace wyrobu z wa w

obslugi.

WARUNKIGWARANC]I

1.

2.

Okres gwarancji wynosi 24 miesiace od daty zakupu towaru przez uzytkownika (data musi byé zgodna z data wystawienia dowodu zakupu).

Gwarancja zapewnia bezptatne usuniecie usterek spowodowanych wadliwymi czesciami i/lub defektami produkcyjnymi, co moze by¢ stwierdzone na podstawie ogledzin
dokonywanych przez sprzedawce.

Gwarancja wygasa i producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za usterki powstate z nastepujacych przyczyn:

a) uszkodzen wyniktych wskutek niewtasciwego podtaczenia przewodéw zasilajacych i/lub sterujacych,

b) uszkodzen spowodowanych zastosowaniem urzadzenia zasilajagcego innego niz zalecane przez producenta,

<
d
e

uszkodzen mechanicznych wynikajacych z niewtasciwego transportu i przetadunku,

uszkodzen wyniktych wskutek pozaru, powodzi, uderzenia pioruna czy tez innych klesk zywiotowych i nieprzewidzianych wypadkéw,
montazu niezgodnego z instrukcjg obstugi,

f) dokonania demontazu podzespotéw, przerébek, napraw lub wymiany czeéci bez zgody producenta,

9
Konsumentowi przystuguje prawo wymiany zakupionego wyrobu na nowy jezeli wyréb byt dwukrotnie naprawiany i ulegt uszkodzeniu po raz trzeci.

Warunkiem uzyskania przez Konsumenta uprawnien wynikajacych z niniejszej gwarancji jest dostarczenie wadliwego produktu bezposrednio do punktu sprzedazy oraz
przedstawienie facznie:

a) poprawnie wypetnionej karty gwarancyjnej;

b) waznego dowodu zakupu.

zuzycia czesci i materiatéw w normalnym trybie eksploatacyjnym.

Sprzedawca i Konsument muszg dopilnowac, aby karta gwarancyjna zostata wypetniona poprawnie tzn. zeby zawierata przynajmniej: imie i nazwisko lub nazwe
Konsumenta, jego adres, date zakupu, stempel sprzedawcy i jego podpis oraz podpis Konsumenta akceptujacego warunki niniejszej gwarancji. Karta gwarancyjna
wypetniona w sposéb niepetny lub niewtasciwy nie nabierze mocy prawne;j.

6.

7.

Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien Konsumenta wynikajacych z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej.
W sprawach nie oméwionych w niniejszej gwarancji zastosowanie maja przepisy ustawy z dnia 30 maja 2014 r. o prawach Konsumenta (Dz.U. 2014 poz. 827).
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Deklaracja zgodnosci:
DZ nr04/2018 zdn. 30.01.2018
Rok oznaczenia znakiem CE - 2018

WARRANTY

DARCO Sp. z o.0. gives warranty for proper functioning of the device according to i and i it (] in this
instruction manual.

WARRANTY CONDITIONS

1.

2.

3.

Warranty period is 24 months starting from date of purchase.

Warranty guarantees free of charge repairing of defects caused by imperfect parts of production failures.

Warranty expires when damages are caused by the following:

a) damages caused by improper connection of power or steering cables,

b) damages caused by usage of power supply unit other than the one recommended by the producer,

c) damages caused by improper transport or unloading,

d) damages caused by fires, floods, thunderstorms or other acts of God,

e) damages caused by improper mounting,

f)  unauthorized dismantling, remodeling, fixing or part replacing,

g) normal exploitation parts or material stale.

Customer has a right to replace the purchased good with a new one if it was already damaged two times and got broken for the third time.
Vital condition for the Customer to fulfill the warranty is to bring the damaged product to the Seller along with:

a) correctlyfilled warranty card,

b) receiptof purchase.

Both Sellerand Customer must assure thatwarranty card is filled out correctly and has at least: name and surname of the Customer or his company, address, purchase date, stamp
and signature of the Seller.

In cases not mentioned by these regulations, standard regulations apply.
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Declaration of conformity:
DOP No 04/2018 from 30.01.2018
Year of making with CE sign: 18




ELECTRONIC MOTOR SPEED CONTROLLER ERO-32WS-0 V1.1 EN

USAGE

ERO-32MS-0 controller can be used to motors speed controller devices produced
by DARCO and as regulated 0-5 V DC / 0-10 V DC general purpose voltage sources -
wirelessly (WiFi). Controllers are designed for mounting on TS-35 (DIN-3) rail.

SAFETY REQUIREMENTS
1. Plugging the controller to electrical power should be made only by a qualified
electrician.

2. Everytime, before mounting, conservation etc. - unplug the device from
electrical power.

3. Avoid installing device in places where high temperatures (above 60°C) may
occur.

4. Do notinstall the controllerin areas with large humidity or in places that can be
flooded with water.

5. Do not place device in places with highly flammable substances.

6. Thisappliance is notintended for use by persons (including children) with
reduced physical, sensual or mental capabilities or with lack of experience and
knowledge about it.

CONNECTION

1. Devices produced by DARCO

Controller has 4-pin connector (fig.]1 pos.2) to connect steered device cable. Joint
should be made with the usage of 4-wire cable (cord-type) of 4x0,5mm?
cross section. Figure 2 show the way controller and steered devices can be
connected.

Devices produced
by DARCO

ERO-32WS-0

Cable 4x0,5 mm?, cord
lenght max. 50 m

Figure 2. ical wiring for devices pl by DARCO.

SOFTWARE INSTALLATION

Android - Goto ,Google Play”, find application ,wBox", download and install.
i0S-Goto ,App Store”, find application ,wBox”, download and install.

To change the parameters of the controller it is necessary to:

1. Unlock the device with Android/iOS system on which the ,wBox" aplication has
been installed and go to the WiFi section.

2. Onthe list of available Wi-Fi networks, find the ,, DARCO_RegulatorSerialNum-
ber” network and connect to it, entering the password ,, 1234qwer”.

3. Startthe ,wBox" application and then, on the ,direct devices” list press the
.plus” button placed on the right side from the name ,ERO-32WS-0_Regu-
latorSerialNumber”.

4. Press the field with the name of the controller ,ERO-32WS-0_RegulatorSe-
rialNumber” and change the slider setting. If the connection to the controller is
correct, moving the slider should change the speed of the controlled device. You
should remember that decreasing the value to zero will cause the controller to go
into sleep mode, which will be signaled by turning the LED diode off.

5. Press white mode icon (or settings) in the top right corner of the application and
modify the settings ifitis necessary:

CAUTION! Saving the modified parameters of the controller may resultin
loosing connection with itand a need of selecting new Wi-Fi network name,
entering new password or selecting new controller name.

TECHNICAL PARAMETERS

50
;

%) 10-80
56

frequency [GHz] 24
communication standard IEEE802.11g

Android, i0S, computers and
encryption standard devices supporting HTML5
MOUNTING

1. Hookone ofthe latches (fig.] pos.1) onto a TS-35 rail.

2. Pullthe other hook (fig.1 pos.1) away with flat screwdriver and
then push the controller towards the TS-35 rail.

3. Release the hook (fig.1 pos.1).

4. Connect cables to the controlleraccording to information in
“Connection” section of this manual.

1

Figure 1. Regulator construction

2. Devices produced by other producers.

ERO-32MN-1 and ERO-32MN-2 controllers have 4-pin connector (fig.1 pos.2) to
connec power and steered device cable. Joint should be made with the usage of
2-wire cable (cord-type) of 2x0,5mm? cross section. Figure 3 shows the way
controller and power and steered devices can be connected.

230VAC Devices

other producers

ERO-32WS-0

EZN-010M-0
POWER SUPPLY

Cable 2x0,5 mm?, cord
lenght max. 50 m

Figure 3. wiring di; for devices p by other p

~Main settings” section: Device name - name of the controller in the ,wBox"
application. Turn remote access on - itis recommended to leave the ,yes” option.
.Connect with WiFi” section: In order to connect the controller to home / company
network: select the appropriate name from the list of available Wi-Fi networks,
then press the ,connect” button and enter correct password. When the controller
is properly connected to selected network, ,WiFi client status” should change to
.connected”.

ATTENTION! To keep the regulator always visible in the wBox app, it musthave
astatic IP address assigned in the router.

~Access point settings” section: Access point name - the name of WiFi network
reported by the controller. Access point password - password for the WiFi network
reported by the controller (¢ gly ).

~Schedule” section: In order to enter one of ten possible time zones, press the ,add
entry” button and enter the appropriate parameters.

.Device time” section: You can change the time zone by pressing the ,change
zone” button. Real-time clock synchronization is automatic.

Device location” section: By using the ,set location” button, you can indirectly
checkthe location of the controller, what may be necessary for the proper operation of
some functions of the schedule.

~Remotes” section: Itis possible to pair the regulator with dedicated uRemote series
remote controls. In order to do that, follow the information in the manuals of remotes.
~More information” section: Section where it is possible to update the controller’s
software. It is important to remember that during this process, power supply failure
can damage the controller.




START-UP AND OPERATION

Before switching the controller on, it is necessary to select the device to be
steered. Selection is made with the usage of two PK1 and PK2 coding switches
(fig.1 pos.4) thatare to be setin accordance to the information in table No 1. Diode
(fig.1 pos.3) is confirming the type of device chosen (in sequence: color green,
red and yellow).

DCI I'CO system

CAUTION! Setting of code switches needs to be made when no voltage
power is p . Incorrect of device d may cause its
improper working or can even resultin damagingit.

Speed adjustment or setting voltage of steered device is made manually, with the
usage of a knob (fig.1 pos.5). Turning it all the way left makes the controller go in

standby mode.

Table 1b. Additional controller functions

ﬂ-
[rev.

Table 1a. Supported produced created by DARCO

[ oo | o [ |3 ] 6

base position 0 o o ° Regulated voltage source 5V
TH150-T 0 4 1 1 1 Regulated voltage source 5V 9 7 0 0 0 vyes 40
TH150 0 S 1 1 2 Regulated voltage source 10V 9 8 [0} 0 0 no -
i : g ! ’ 3 Regulatedvoltagesource 1OV~ 9 9 O 0 0 yes 40
THP250 0 8 1 2 2 where:
THP300 0 9 1 2 3
¥: gigg : g 1 ; 2 PK1,PK2  -selected number on coding switch ) )
TH400 1 ] ] 3 ] LR -number of LED diode flashes green (describing family of devices)
TH500 1 P ] 3 P LG -number of LED diode flashes red (describing group of devices)
AN 4 0 > ] 1 LT -number of LED diode flashes orange (describing type of device)
AN2-II 4 1 2 1 2 PPO - confirmation of operation
AN3-II 4 2 2 ] B Ninin - minimal rotation speed
ANecol-Il 4 5 2 2 1 Ninax - maksymalmaximal rotation speed
ANeco2-I 4 6 2 2 2 Unin -minimal voltage R at the R output
ANeco3-II 4 7 2 2 3 Unax -maximum voltage Rat the R output
GCKV150 3 3 3 2 1
GCKV200 5 6 8 2 2

SIGNALING

Table 2. Starting procedure (with confirmation of type of device selected):

Diode light flashes green. Signaling the family of device steered (see table 1/column LR).

Diode light flashes red. Signaling the group of device steered (see table 1/column LG).

Diode light flashes yellow. Signaling the type of device steered (see table 1/column LT).

Table 3. Operating statuses of connected and correctly functioning controller:

Diode light lights green. Actual rotation speed of steered device varies from the one set on controller no more than 40% of value set.

Diode light flashes green. Actual rotation speed of steered device varies from the one set on controller in the range of 40% to 80% of value set.

Diode lightis off. Controlleris in standby mode (knob is turned completely left).

SIGNALING OF EMERGENCY SITUATIONS
Table 4. Singaling of incorrect values of PK1 and PK2 code switches (fig.1 pos.4):

Diode light flashes green. Coding switches have not been positioned to steer any device (base position 00).

Diode light flashes yellow. Coding switches have been positioned to steera device that is not supported.

Diode light flashes red. Internal damage of controller.

Table 6. Others:

Symptom of malfunction Cause

Diode light s off in spite of 1. Incorrect supplied voltage polarity.
setting rotation speed. 2. S+ cable damaged.
3. S-cable damaged.
4. Controller power feeder damaged.
5. Internal damage of controller.

Table 5. Signalling of incorrect levels of voltage supplied:

Symptom of malfunction Cause

Diode light flashes: Too high voltage connected to the controller.
3xred,

1xyellow

Diode light flashes:
2xred,

1xyellow.

Too low voltage connected to the controller.

Diode lightlights red, but
motor of steered device does

1. Rcable damaged.

2.Steered device has been blocked mechanically.

Diode light flashes: Internal damage of controller.

not rotate. 3. Internal damage of controller.
Txred,
1xyellow. Diode light lights red, but 1.l cable damaged.
motor of steered deviceturns 2, Internal damage of controller.
on for 30 seconds and then
switches off for 60 seconds.
MAINTENANCE

No maintenance required
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