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PRZEZNACZENIE

Regulator ERO-32AP-0 moze stuzy¢ jako automatyczny lub manualny sterownik
predkosci obrotowej urzadzen produkowanych przez firme DARCO Sp. z o.o.
Regulator wyposazony zostat w alfanumeryczny wyswietlacz LCD, na ktérym
prezentowane sg wszelkie niezbedne informacje. Wciskane pokretto pozwala na
bardzo prosty i intuicyjny sposéb obstugi menu. Obudowa sterownika przezna-
czona jest do montazu podtynkowego.

WYMOGI BEZPIECZENSTWA

1. Montazu i podtaczenia zasilania do urzgdzenia powinien dokonac elektryk
posiadajacy stosowne uprawnienia.

2. Kazdorazowo przed montazem i przeglagdem urzadzenia nalezy bezwzgled-
nie odtaczy¢ napiecie zasilajgce.

3. Nie montowac urzadzenia w miejscach, gdzie moga wystepowac wysokie
temperatury (powyzej 50 °C).

4. Nie montowac urzadzenia w miejscach o duzej, nienaturalnej wilgotnosci

oraz w miejscach, gdzie moze dojé¢ do zalania go woda.

. Nie montowac urzadzenia w pomieszczeniach z substancjami tatwopalnymi.

6. Niniejszy sprzet nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby ograni-
czonej zdolnosci fizycznej, czuciowej i psychicznej (w tym dzieci) oraz przez
osoby nie majgce odpowiedniej wiedzy na temat urzadzenia.

w

MONTAZ

Wysuna¢ regulator (rys.1 poz.2) z puszki (rys.1 poz.1).

2. Zamontowa¢ puszke podtynkowa (rys.1 poz.1).

3. Podtaczy¢ przewody zgodnie z informacjami zawartymi w rozdziale
Podtaczenie.

4. Wsuna¢ regulator (rys.1 poz.2) do puszki (rys.1 poz.1).

PODLACZENIE

1. Urzadzenia produkowane przez
firme DARCO sp. zo.0.

Regulator posiada dwa ztgcza: 4-pinowe
(rys.1 poz.6) do przytaczenia przewodu

z urzadzenia sterowanego oraz 2-pinowe
(rys.1 poz.7) do podiaczenia czujnika
zewnetrznego. Zaleca sig, aby polaczenia
te zostaly wykonane za pomoca kabli

Dq rCO system

PARAMETRY TECHNICZNE
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Rysunek 1. Budowa regulatora.

Urzadzenie firmy DARCO Sp. zo. o.

typu linka o przekroju odpowiednio:

4x0,5 mm? oraz 2x0,5 mm? (patrz rys.2).

2. Urzadzenia produkowane przez
innych producentéw.

Regulator posiada dwa ztgcza: 4-pinowe
(rys.1 poz.6) do przytaczenia przewodéw
zasilajgcego i z urzadzenia sterowanego
oraz 2-pinowe (rys.1 poz.7) do podtaczenia
czujnika zewnetrznego. Zaleca sig, aby
potaczenia te zostaty wykonane za pomoca
kabli 2-zytowych typu linka o przekroju

2 x0,5 mm? (patrz rysunek 3).

UWAGA! W przypadku wykorzystania
czujnika zewnetrznego, nie ma znacze-
nia bi $¢€ jego syg
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STEROWANIE

Do poruszania sie po menu urzadzenia stuzy pokretto z przyciskiem (rys.1 poz.3).
Za jego pomoca mozemy wykonac nastepujace akcje:

- obrét pokretta w prawa strone odpowiada przeskokowi menu w prawo,

- obrét pokretta w lewg strone odpowiada przeskokowi menu w lewo,

- krotkie weisniecie pokretta odpowiada wejsciu do menu podrzednego,

- dlugie wcisniecie pokretta odpowiada wyjsciu do menu nadrzednego.

MENU
UWAGA! Doktadny opis menu mozna znalez¢ na stronie:
darco.pl/oferta/ero-32ap-0

Wyboru aktualnie prezentowanego ekranu informacyjnego (rys.1 poz.4) dokonuje sig
za pomoca pokretta (rys.1 poz.3) zgodnie z rysunkiem 4.

Pierwsza linia
sama i oznacza:

[ ]| ] ]
3

taka

ySwi tekstu dla ystki k oW jest

Cee L7 | ke | ko Lo [k a2 | ] wa [ is [
] u -

K1 numer ekranu informacyjnego

K6-K10 | zegar
K2 wybrany czujnik zewnetrzny: e

K14  awaria zewnetrznego urzadzenia:

brak czujnika
czujnil == brak awarii

czujnik analogoy
J g2y Wwystapita awaria

czujnik cyfroy
! D) K15 awaria wewnetrzna sterownika:
K3  wybrany tryb pracy: =
== brak awarii
tryb czujnikowy
wystapita awaria

K16 eki

e
. wylaczone

tryb staty
tryb strefowy

tryb staly czujnikowy

wiaczone
tryb strefowy czujnikowy

Druga linia wyswietlanego tekstu zalezy od aktualnie wybranego ekranu
informacyjnego:

EKRANT data

EKRAN 2 temperatura pokojowa

EKRAN 3 wybrany typ urzadzenia sterowanego

EKRAN 4 rzeczywista/zadana predko$¢ obrotowa

EKRAN 5 stan zewnetrznego czujnika analogowego lub cyfrowego

Tabela 1a. Obstugiwane urzadzenia firmy DARCO Sp z o.0.

Rodzina urzadzenia sterowanego Typ urzadzenia sterowanego

TH150-T, TH150, TH200, THP200, THP250, THP300,
THP350, THP400, THP500, TH400, TH500

ANT-II, AN2-I, AN3-Il
ANecol-ll, ANeco2-Il, ANeco3-Il

GCKV150, GCKV200

Turbowenty Hybrydowe

Aparaty Nawiewne

Generatory Ciggu Kominowego

Tabela 1b. Pozostate funkcje regulatora

n Nmak min maks.
ﬂ i
Regulowane zrédto napigcia 5V nie = = ] 5
Regulowane zrédto napiecia 5V tak 40 2500 0 5
Regulowane zrédto napigcia 10 V nie = = (0] 10
Regulowane zrédto napigcia 10 V tak 40 2500 [0] 10
gdzie:
PD - potwierdzenie dziatania - - o
Nmin - minimalna predko$¢ obrotowa Unin - minimaine napiecie na wyjsciu R

Nmaks - Maksymalna predkosé obrotowa Unaks- maksymalne napiecie na wyjsciu R

Legenda:
t  obrét pokretta w prawa strone
4 obort pokretta w lewa strone
—  krotkie wcisniecie pokretta

«  dlugie wciniecie pokretta

PL

. ekranaktywny w chwili ia obstugi iaz
dziatania
+n ekran aktywny w chwili ia obstugi ia bez

dziatania
ekran aktywny w chwili wiaczenia obstugi zewnetrznego czujnika
analogowego

«xxx €kran aktywny w chwili wigczenia obstugi zewnetrznego czujnika
cyfrowego

EKRAN 1

EKRAN 4**
E H - —

EKRAN 5***

EKRAN 5****

[—i MENU

Rysunek 4. O izacja ek
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URUCHOMIENIE | OBSLUGA

Wiaczenie napiecia zasilajgcego regulator spowoduje, ze wygeneruje on sygnat
dzwiekowy, po ktérym wyswietlony zostanie ekran powitalny. Po kolejnym sygnale
dzwiekowym sterownik przejdzie do normalnej pracy i wyswietli pierwszy z ekranéw
informacyjnych (patrz rysunek 4).

UWAGA! Ni i y wybér urzadzeni moze sp d
jego ni $ciwa pracg, aw jnym przypadku nawet i jego uszkodzenie.
Przykiad i I dla , ANecol-II":

a) W menu ,Ustawienia>Jezyk” wybra¢ jezyk aplikacji.

b) W menu ,Ustawienia>Czas"” ustawi¢ aktualna date i godzine.

) Wmenu,L ienia>Typ urzadzenia>" wybra¢: ,ANecol-1l".
d) Wmenu,L ienia>Typ czujnika” wybrac: I y”.
e) W menu ,Parametry>Tryb pracy” wybra¢: , czujnikowy”.

Efektem wykonania powyzszej procedury bedzie uruchomienie urzadzenia sterowane-
go z predkoscig zalezng od temperatury zewnetrznego czujnika analogowego PT1000.

SYGNALIZAC]JA SYTUAC]I AWARY]NYCH

Na ekranach informacyjnych sterownika oprécz najwazniejszych danych i komunikatéw (zgodnie z rysunkiem 4), znajduja sig réwniez dwie ikony powiadomien
o awariach systemowych:

- awaria zewnetrznego urzadzenia (K14),

- awaria wewnetrzna sterownika (K15).
Kazda usterka posiada wtasna flage w kodzie awarii, dzieki ktérej mozna w szybki sposéb zdiagnozowa¢ potencjalny problem - tabele 2 i 3.

Tabela 2. Flagi awarii zewnetrznych urzadzen.

0001.0000.0000  Awaria urzadzenia sterowanego. Patrz tabela 4.
1. Podtaczono nieprawidtfowy typ zewnetrznego czujnika analogowego.
0010.0000.0000  Zwarcie w obwodzie wejécia C+/C-. 2. Awaria zewnetrznego czujnika analogowego.
3. Awaria wewnetrzna sterownika.
1. Nie podtaczono zewngtrznego czujnika analogowego.
2. Podtaczono nieprawidtowy typ zewnetrznego czujnika analogowego.
3. Awaria zewnetrznego czujnika analogowego.
4. Awaria wewnetrzna sterownika.

0100.0000.0000  Przerwa w obwodzie wejscia C+/C-.

Tabela 3. Flagi awarii wewnetrznych sterownika.

0000.0000.0001  Wewnetrzne napigcie zasilajace w nieprawidtowym

0000.0000.0010  zakresie. 1. Awaria wewnetrzna sterownika.

1. Zbyt niskie napigcie zasilajace sterownik.
2. Zbyt wysokie napigcie zasilajace sterownik.
3. Awaria wewnetrzna sterownika.

Napiecie zasilajace 24 V DC w nieprawidiowym

0000.0000.0100 5
zakresie.

1. Nie dokonano wyboru typu urzadzenia sterowanego menu:
0000.0000.1000 Nie wybrano typu urzadzenia sterowanego. Ustawienia>Typ urzadzenia
2. Awaria wewnetrzna sterownika.
Brak komunikacji z czujnikiem temperatury
pokojowej (rys. 1 poz. 5).
0000.0010.0000  Brak komunikacji z zegarem RTC.

0000.0001.0000 1. Awaria wewnetrzna sterownika.

. Awaria wewnetrzna sterownika.

. Nie uaktualniono czasu zegara RTC w menu: Ustawienia>Czas

0000.0100.0000  Nieaktualny czas w zegarze RTC. ) "
. Awaria wewnetrzna sterownika.

N
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Tabela 4. Przyczyny niep ur

. Nieprawidtowe podtaczenie sterownika.

. Uszkodzony przewdd S+ lub S-.

. Przepalony bezpiecznik w urzadzeniu sterowanym.
. Awaria urzadzenia sterowanego.

Awaria wewnetrzna sterownika.

Sterownik pozostaje wytaczony pomimo préb jego wiaczenia.

Blokada mechaniczna urzadzenia sterowanego.
. Uszkodzony przewéd R.

. Awaria urzadzenia sterowanego.

Awaria wewnetrzna sterownika.

Sterownik sygnalizuje awarie (0001.0000.0000), a silnik urzadzenia
sterowanego nie obraca sie.

. Uszkodzony przewad .
. Awaria urzadzenia sterowanego.
. Awaria wewnetrzna sterownika.

Sterownik sygnalizuje awarie (0001.0000.0000), a silnik urzadzenia
sterowanego wiacza sie na 30 sekund i wytacza na kolejne 60 sekund.

WNE RWN= A WN

UWAGA! Od chwili wystapienia sytuacji awaryjnej odmierza 30-sekund:
60 sekund. Po uptywie tego czasu podej jest kolejna préba ur
usuniecia przyczyny awarii.

po ktérym wyla na
Cykl ten powtarzany jest do chwili

EKSPLOATACJA | KONSERWACJA

Regulator nie wymaga konserwacji.

GWARANCJA

DARCO Sp. z o.0. ielag cji na ryina prace wy godnie z wal i i i iw in-
strukgji obstugi.
WARUNKI GWARANC]JI

1. Okres gwarancji wynosi 24 miesigce od daty zakupu towaru przez uzytkownika (data musi by¢ zgodna z datg wystawienia dowodu zakupu).
2. Gwarancja zapewnia bezptatne usuniecie usterek spowodowanych wadliwymi czesciami i/lub defektami produkeyjnymi, co moze byé stwierdzone na
podstawie ogledzin dokonywanych przez sprzedawce.
3. Gwarancja wygasa i producent nie ponosi odpowiedzialnosci za usterki powstate z nastepujacych przyczyn:
a) uszkodzen wyniklych wskutek niewtasciwego podtaczenia przewodéw zasilajacych i/lub sterujacych,
b) uszkodzen spowodowanych zastosowaniem urzadzenia zasilajacego innego niz zalecane przez producenta,
c) uszkodzen mechanicznych wynikajacych z niewtasciwego transportu i przetadunku,
d) uszkodzen wyniktych wskutek pozaru, powodzi, uderzenia pioruna czy tez innych klgsk zywiotowych i nieprzewidzianych wypadkéw,
e) montazu niezgodnego z instrukcja obstugi,
f) dokonania demontazu podzespotéw, przerébek, napraw lub wymiany czesci bez zgody producenta,
g) zuzycia czesci i materiatdw w normalnym trybie eksploatacyjnym.
4. Konsumentowi przystuguje prawo wymiany zakupionego wyrobu na nowy jezeli wyréb byt dwukrotnie naprawiany i ulegt uszkodzeniu po raz trzeci.
5. Warunkiem uzyskania przez Konsumenta uprawnien wynikajacych z niniejszej gwarancji jest dostarczenie wadliwego produktu bezposrednio do punktu
sprzedazy oraz przedstawienie tacznie:
a) poprawnie wypetnionej karty gwarancyjnej;
b) waznego dowodu zakupu.
Sprzedawca i Konsument musza dopilnowa¢, aby karta gwarancyjna zostata wypetniona poprawnie tzn. zeby zawierata przynajmniej: imig i nazwisko lub nazwe
Konsumenta, jego adres, date zakupu, stempel sprzedawcy i jego podpis oraz podpis Konsumenta akceptujacego warunki niniejszej gwarancji. Karta gwaran-
cyjna wypetniona w sposéb niepetny lub niewtasciwy nie nabierze mocy prawne;j.
6. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawniefn Konsumenta wynikajacych z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej.
7. W sprawach nie oméwionych w niniejszej gwarancji zastosowanie maja przepisy ustawy z dnia 30 maja 2014 r. o prawach Konsumenta (Dz.U. 2014
poz. 827).

21 Deklaracja zgodnosci:
DZ nr01/2021zdn. 26.01.2021
Rok oznaczenia znakiem CE - 2021




USAGE

The ERO-32AP-0 regulator may be used as an automatic or manual rotation spe-
ed controller with devices manufactured by DARCO Sp. z o.0. The regulator is
provided with an alphanumeric LCD display presenting all required information.
The knob button enables very simple and intuitive menu operation. The control-
led housing is intended for concealed assembly.

SAFETY REQUIREMENTS

1. Plugging the controller to electrical power should be made only by a quali-

fied electrician.

2. Everytime, before mounting, conservation etc. - unplug the device from

electrical power.

Dq rCO system

TECHNICAL PARAMETERS

nominal power [W]

ambient temperature [°C]

3. Avoid installing device in places where high temperatures (above 60 °C) may

occur.

4. Do not install the controller in areas with large humidity or in places that can

be flooded with water.

w

and knowledge about it.

MOUNTING

1. Pull the controller (fig.1. pos.2) out of flush-mounted box (fig.1 pos.1).

2. Mount flush-mounted box (fig.1. pos.1.).

3. Connect cables to the controller according to information in “Connection”

section of this manual.

4. Slide controller (fig.1 pos.2) into the flush-mounted box (fig.1 pos.1).

CONNECTION

1. Devices manufactured by DARCO Ltd
Controller has two: 4-pin connector (fig.1
pos.6) to connect steered device cable and
2-pin connector (fig.1 pos.7) to connect
thermal probe. Joint should be made
with the usage of 4-wire cables (cord-
-type) of 4 x 0,5 mm? cross section and
2 x 0,5 mm? cross section. Figure 2 show
the way controller and steered devices can
be connected.

2. Units manufactured by other
manufacturers.

The controller has two connectors: 4-pin
(fig.1 item 6) for the connection of the
supply cable and for the connection of a
controlled device and 2-pin (fig.1 item 7) for
the connection of the external sensor.

It is recommended that these connections
are made using 2-core cables of the 2 x 0.5
mm? cross section (see figure 3).

CAUTION! When external sensor is used,
polarity of signals is irrelevant.

. Do not place device in places with highly flammable substances.
6. This appliance is not intended for use by persons (including children) with
reduced physical, sensual or mental capabilities or with lack of experience

Signal*

Device produced by
DARCO Sp.zo.o.

weight [g]

pported external senso

Figure 1. Regulator construction.

ERO-32AP-0
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5
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analogue (PT1000)
digital (relay output)
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oo URH-B-04.01 28
L 3=
) 3E
1 [ | — e
<
/ /
Cable 4x0,5 mm?, cord, Cable 2x0,5 mm?, cord,
lenght max 50 m lenghtmax 10 m
Figure 2. Electrical wiring di for prod i by DARCO.

230V AC
Device from ( )
a different =
manufacturer S
LN ERO-32AP-0
] >
z|8s
8|32
T | Qw <]
z |82 2 _ .
NS R B 0801 28 23
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3 R 3 §
It % © S E3
2 g &
S L £ g2
Cable 2x0,5 mm?, cord,
Sty lenght max 50 m 7
Cable 2x0,5 mm?, cord,
Jenght max 10 m

Kabel 2x0,5 mm? (3x0, 5mm?),

linka, dtugo$¢ maks. 50 m operation confi

rmation: RO5V_PD, R10V_PD

* Signal used in the case of selecting an adjustable voltage source with

Figure 3. C

of the

d by other ers



ELECTRONIC MOTOR SPEED COTROLLER ERO-32AP-0

STEERING

Use the knob to navigate through the menu (Fig. 1, item 3).
Knob enables performing following actions:

- turning the knob right - menu screen change,

- turning the knob left - menu screen change,

- pressing the knob shortly - entering submenu,

- pressing the knob long - back to main menu.

CAUTION! A detailed description of the menu can be found
darco.pl/en/offer/ero-32ap-0

The currently displayed information screen is selected using the knob (fig.1 item 3), as
shown in Figure 4.

The first line of the displayed text is always the same in all screens and designates
as follows:

EEEAEnn

o Lo kn | a2 03 | aa s | o]
Al

K1 information screen number K6-K10 | timer

K2 _selected external sensor: K14  external device malfunction:

no sensor 5
== no malfunction

analogue sensor

a malfunction occurred

digital sensor N i
K15 internal controller malfunction:

K3  selected working mo .
== no malfunction

sensor mode

a malfunction occurred

fixed mode

zone mode

sound off
fixed sensor mode

sound on
zone sensor mode

on the information screen selected.

d line of displayed text di
SCREEN1 date

SCREEN 2 room temperature
SCREEN 3 selected type of the controlled device

SCREEN 4 actual/set rotation speed

SCREEN 5 status of the external analogue or digital sensor

Table Ta. Supported produced created by DARCO

TH150-T, TH150, TH200, THP200, THP250, THP300,
THP350, THP400, THP500, TH400, TH500

ANT-II, AN2-I, AN3-Il
ANecol-ll, ANeco2-Il, ANeco3-Il

Draught generators GCKV150, GCKV200

Hybrid Turbowents

Hot air ventilators

Table 1b. Additional controller functions

Function 0
[rev./min
no =

Regulated voltage source 5V

Nm: min max
rev./min.] V] V]
= 0 5

Regulated voltage source 5V yes 40 2500 0 5
Regulated voltage source 10V no - - 0 10
Regulated voltage source 10V yes 40 2500 (0] 10
where:
PD - confirmation of operation
e - Minimal rotation speed Upin - minimal voltage R at the R output
Nmax - Maksymalmaximal rotation speed Umax - maximum voltage R at the R outpu

Legend:

t  turning the knob right
4 turning the knob left
—  knob briefly pressed
«  knob pressed and held

. screen active when device operation is activated with confirmation of
operation

.+ screen active when device operation is activated without confirmation
of operation

screen active when operating of an external analogue sensor

screen active when operating of an external digital sensor

SCREEN1

[—i MENU

Figure 4. Information screen organisation.
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START-UP AND OPERATION
Switching the power supply of the regulator causes the regulator to emit a sound, after
which the greeting screen is displayed. After another sound signal, the controller en-

ters normal operation mode and displays the first of the information screens.

NOTE! Incorrect selection of the controlled device may result in its incorrect
p: ion, and even in in cases.

device ion for ,,ANecol-11":

&

In menu select the application language: Settings>Language

In menu set the current date and time: Settings>Time

In menu select the controlled device: Settings>Device type>ANeco-II
In menu select sensor type: Settings>Sensor type>Analog

In menu select operating mode: P >Op i d

cogT

o

Once the mentioned procedure is applied, the device starts working with the speed
depending on the temperature of the external PT1000 analog sensor.

MALFUNCTION SIGNALLING

In addition to the most important data and messages (as shown in Figure 4), the information screens also include icons signalling system malfunctions:
- External device malfunction (K14),
- Internal controller malfunction (K15).

Each malfunction has its own flag in the malfunction code, enabling quick diagnosis of a potential problem - see tables 2 and 3.

Table 2. Malfunction flags of external devices.

0001.0000.0000  Controlled device malfunction. See table 4.

1. Incorrect type of external analogue sensor connected.
. Malfunction of the external analogue sensor.
. Internal controller malfunction.

0010.0000.0000  Short-circuit in the C+/C- input circuit.

2

3
1. No external analogue sensor connected.

0100.0000.0000  Breakiin the C-+/C- input circuit. 2. Incorrecthe of external analogue sensor connected.
3. Malfunction of the external analogue sensor.

4

. Internal controller malfunction.

Table 3. Internal malfunction flags of the controller.

0000.0000.0001  |nternal power supply voltage outside the correct

0000.0000.0010 range. 1. Internal controller malfunction.

. Power supply voltage of the controller too low.
Power supply voltage of the controller too high.
Internal controller malfunction.

24V DC power supply voltage outside the correct
range.

0000.0000.0100

No type of the controlled device was selected in menu Settings>Device type
Internal controller malfunction.

SN SEN

0000.0000.1000 No type of the controlled device was selected.

No communication with the room temperature
sensor (fig.1item.5).

0000.0010.0000  No communication with the RTC clock.

0000.0001.0000

. Internal controller malfunction.

. Internal controller malfunction.

The time of the RTC clock was not updated in menu Settings>Time

0000.0100.0000 Invalid time in the RTC clock. .
. Internal controller malfunction.

N
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Table 4. Causes of incorrect operation of the controlled device.

1. Incorrect controller connection.
2. Damaged S+ or S- cable.
The controller remains switched off despite attempts to switch it on. 3. Burnt fuse in the controlled device.
4. Controlled device malfunction.
5. Internal controller malfunction.
1. Mechanical lock of the controlled device.
The controller signals a malfunction (0001.0000.0000), and the motorof ~ 2. Damaged R cable.
the controlled device does not rotate. 3. Controlled device malfunction.
4. Internal controller malfunction.
The controller signals a malfunction (0001.0000.0000), and the motor of 1. Damaged | cable.
the controlled device is switched on for 30 seconds and off for another 2. Controlled device malfunction.
60 seconds. 3. Internal controller malfunction.
Caution! Starting from the malfunction, the a30 ds delay and afterwards switched the controlled device off for 60 se-

conds. After that time, another attempt at starting the controlled device is made. This cycle is repeated until the cause of the malfunction is solved.

MAINTENANCE

No maintenance required.

WARRANTY

DARCO Sp. z o.0. gives warranty for proper functioning of the device g to i and i in this
instruction manual.

WARRANTY CONDITIONS

1. Warranty period is 24 months starting from date of purchase.
2. Warranty guarantees free of charge repairing of defects caused by imperfect parts of production failures.
3. Warranty expires when damages are caused by the following:
a) damages caused by improper connection of power or steering cables,
b) damages caused by usage of power supply unit other than the one recommended by the producer,
c) damages caused by improper transport or unloading,
d) damages caused by fires, floods, thunderstorms or other acts of God,
e) damages caused by improper mounting,
f) unauthorized dismantling, remodeling, fixing or part replacing,
g) normal exploitation parts or material stale.
4. Customer has aright to replace the purchased good with a new one if it was already damaged two times and got broken for the third time.
5. Vital condition for the Customer to fulfill the warranty is to bring the damaged product to the Seller along with:
a) correctly filled warranty card,
b) receipt of purchase.
Both Seller and Customer must assure that warranty card is filled out correctly and has at least: name and surname of the Customer or his company,
address, purchase date, stamp and signature of the Seller.
6. In cases not mentioned by these regulations, standard regulations apply.
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PL  KARTAGWARANCY|NA ELEKTRONICZNY REGULATOR PREDKOSCI OBROTOWE] ERO-32AP-0

EN WARRANTY CARD ELECTRONIC MOTOR SPEED COTROLLER ERO-32AP-0
TYP / TYPE: NR SERYJNY / SERIAL No:
ERO-32AP-0 V1.7
kontrola jakosci / quality control pieczeé sprzedawcy / seller stamp
data produkgji / production date data sprzedazy / purchase date

Krétki opis uszkodzenia lub ujawnionej wady:
Short description of the damage:

Nazwa i adres zgtaszajacego reklamacje:
Name and address of the preson/company applying for warranty repairment:

Zapoznatem/am sig i akceptuje warunki gwarancji.
| have read and accepted the warranty conditions.

datai podpis klienta / date, signature

KUPON GWARANCY]JNY / WARRANTY COUPON
wypetnia producent / to fill by the producer

Przedtuzono gwarancje do dnia:
Warranty prolongated until:

pieczeé / stamp



